Schrumpfscheibe mittels Reibungs-
schiuB befestigt ist.

Das einbetonierte Turbinengehiuse ist
komplett als SchweiBkonstruktion aus-
gefuhrt und bildet die von der klas-
sischen Form der Rohrturbine abgelei-
tete hydraulische Kontur.

Der Leitapparat besteht aus 16 Leit-
schaufeln, Leitschaufellenker, Federlen-
ker, Servomotor, Lagerung und Dichtun-
gen, sowie dem direkt auf dem Regu-
lierring montierten SchlieBgewicht. Der
Leitapparat dient als Absperr- und
Regulierorgan und leitet dem Laufrad
das Triebwasser zu. Die jeweiligen
Teil6ffnungen, sowie der AbschluB des
Leitapparates, werden vom elektro-
hydraulischen Regler entsprechend den
max. moglichen Leistungen gesteuert.
Der Laufradring ist als SchweiBteil zwei-
teilig ausgefiihrt. Das Laufrad ist mit vier
verstellbaren Fligeln ausgeristet und

besteht aus MNabe, Laufradfliigeln,
Regulierkreuz, Laschen, Bolzen und
Verdrehsicherung.

Die komplette Lagerung des Leitap-
parates, der Fligelzapfen und des
Regulierkreuzes ist so konzipiert, daB
keine Wartung und Schmierung er-
forderlich ist.

3.7 ELEKTROTECHNIK/

REGELUNG UND STEUERUNG:

Die mit zwei Drehstrom- Niederspan-
nungsgeneratoren erzeugte elektrische
Energie wird Uber zwei Blockumspan-
ner und eine B-zellige, metallgekap-
selte, 20 kV-Hochspannungsschaltan-
lage in das Netz der Stadtwerke Kap-
fenberg eingespeist.

Schutz, Steuerung und Automatik sind
fir eine vollautomatische unbesetzte
Betriebsfilhrung konzipiert. Maschi-
nensteuerung, Turbinenregler, Schutz,
Spannungs- und cos-phi-Regler, auto-
matische Synchronisierung, Gefahren-
meldung und Messung wurden in
jeweils autonomen Teilsystemen reali-
siert.

Bei Bedarf (z. B.: Ausfall des Leitrech-
nersystems) kann auch ein teilautomati-
scher oder handischer Betrieb mit gesi-
cherter Gefahrenabstellung und Mel-
dung aufrecht erhalten werden.

Uber eine Fernwirkanlage werden die
Gefahrenmeldungen und MeBwerte in
die zentrale Leitstelle (bertragen und
auf einem Bildschirm visualisiert.

3.8 STAHLWASSERBAU:

Die Rechenreinigungsmaschine (RRM)
dient der Reinigung der Einlaufrechen
bei teilweiser Verlegung und ist fir auto-
matischen Betrieb bei Auftreten sines
Differenzdruckes, einstellbar von 5-15
cm, vor und hinter dem Einlaufrechen
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7 Dichtwand
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ausgeristet. Das Rechengut wird in ei-
nen Normceontainer (5 m% abgeworfen,
der durch geeignete Hub- und Haltevor-
richtungen an der RRM befestigt ist.
Mit der RRM wird auch das Versetzen
und Ziehen der Portaldammbalken fir
die Turbineneinlaufe und der Dammta-
feln fiir den Spulkanaleinlauf durchge-
fahrt, Zu diesem Zweck werden die je-
weiligen Dammbalken (DB) am DB-
Lagerplatz aufgenommen, zum Einlauf
transportiert und (ber Schienen in der
Einlaufschragwand abgesenkt.

Fiir den Vor-Ort-Betrieb der RRM und
des Splilschiitzes sind an Ubersichtlichen
Stellen Schaltkasten angebracht.
Innerhalb des Regelbereiches der Turbi-
ne werden die Impulse des Staureglers
der Turbine zugeordnet und diese ent-
sprechend gedffnet bzw. geschlossen.
Steigt der ZufluB (ber die Turbinen-
Schluckwassermenge, oder sinkt er
unter die minimale Betriebswassermen-
ge der Turbine, sowie bei Turbinenstill-
stand werden die Impulse des Staureg-
lers an den Antrieb der Fischbauch-
klappe Ubergeben, immer mit dem Ziel,
den Stau auf konstantem Niveau zu hal-
ten.

Das Spllschitz ist in die Stauzielhal-
tung nicht eingebunden. Es wird manu-
ell von einem Schaltkasten vorort
betrieben, der jedoch zuerst im Kraft-
haus (Warte) durch eine Entriegelung
aktiviert werden muB.

1 Kegelradturbine
2 Genarator

B Maschinenhauskran
9 Ablufiventilatoren

3 Turbineneinlauf 10 UW - Dammitafain
4 Saugrohr 11 Portaldammbalken
5 Rechenrednigungsmaschinge 12 Pumpensumpf

B Hydraulikraum 13 Dichtwand

T Warte
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Die Breite der Fischbauchklappe be-
tragt 20,50 m, ihre Stauhéhe (ber der
Wehrschwelle 3,50 m mit einem Frei-
bord von 10 cm ber Stauziel. Die Kon-
struktion stellt einen vollgeschweiBten
torsionssteifen Fischbauchtrager mit
drei wartungsfreien Lagern dar. Der
Antrieb erfolgt durch einen mittig ange-
ordneten Hydraulikzylinder von unten.
Zur Gewabhrleistung der Schwingungs-
freiheit sind ausreichend dreiecksférmi-
ge StrahlaufreiBer vorgesehen, weiters
seitliche Strahlabweiser (Belliftungsble-
che), die eine ausreichende Bellftung
der Uberstromten Klappe erméglichen.
Eine Bellftung Uber Kanile in den
Wehrpfeilern ist infolge der UW-Situati-
on nicht méglich.

Die in die Wehrpfeilerwande eingelasse-
nen seitlichen Dichtungsschleifbleche
(NIRO) sind beheizbar.

4. ARCHITEKTUR:

Beim Maschinenhaus wurde versucht,
die Aktion die sich im Inneren abspielt,
symbolhaft darzustellen. Der Weg, den
das Wasser von oben, schrig nach
unten, stromerzeugend tosend nimmt,
der genau in der Schraglage der Turbi-
nenachse verlauft, wurde zum Haupt-
gestaltungsthema des Baues.

Der in Glas und Stahl zu maximaler

Leichtigkeit aufgeléste Oberteil des
Gestaltung: Ing. Reinfried Triebl, Dipl.-Ing.Karl M. Pittino




